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PRESUPUESTO

Caracteristicas GNSS

Canales .................................................................................... 1698

...................................................... . G1,G2,G3
...................................................... B1l, B2I, B3I, B1C, B2a, B2b
E1, E5a, E5b, E6, AltBOC*

.......................................... ."“““‘.""“."',..Ll, ch’ LS* MSS Banda

L . e ... Tasa de salida de
posicionamiento de reserya::««-««- xseeresnseensesnse .. 1 Hz~20 Hz Tiempo
de iNicializaciGn - -+ werereerrrmmmremi <10 s Confiabilidad de
INICIAliZACIGN o+ vevrreereeerrmmmnerriii s e .>99,99 %
Posicionamiento GNSS diferencial de c6digo--++++-+- .. Horizontal: 0,25 m + 1 ppm RMS
Vertical: 0,50 m + 1 ppm RMS
GNSS @StAtiCo «+wreerrerrerrerseeeene .+ Horizontal: 2,5 mm + 0,5 ppm RMS
Vertical: 3,5 mm + 0,5 ppm RMS
Estético (Observacion larga):«««+-----=xveeeeees Horizontal: 2,5 mm + 0,1 ppm RMS
Vertical: 3 mm + 0,4 ppm RMS
Estdtica rapidar-««-wweeeemeemreeeeeemniii Horizontal: 2,5 mm + 0,5 ppm RMS
Vertical: 5 mm + 0,5 ppm RMS
] P PP Horizontal: 3mm +1 ppm RMS
Vertical: 5mm + 1 ppm RMS
RTK(UHF) ................................................ HOrlZOntalem"‘l ppm RMS
Vertical: 15 mm + 1 ppm RMS
RTK(NTR'P) .......................................... HOFIZOHtal 8 mm + 0’5 ppm RMS
Vertical: 15 mm + 0,5 ppm RMS
Posicionamiento SBAS:«+««««wrwrrrerrrmsesreeseeerttennineneeeees Tipicamente <5 m 3DRMS Tiempo
de inicializacion RTK -« werrerrerrremrrmmmriiin 2~8 s Precisidon de la
MU = eeeeeeeeesnmesrei 8 mm +0,7 mm/° de inclinacién Angulo de
inclinacion de la IMU-««eeeeseveeemneneniiniis Precisién dptima dentro de los 60°
Dimensidn - -r-rrererrerererseienenain, [EIEETE TR PP PO ..+++ 134 mm (¢) X 79 mm (alto)
P@SQr e rrer s ..+++860 g (bateria incluida)
Material:«eeereeeereneensenenee Carcasa de aleacién de aluminio y magnesio
Temperatura de funcionamiento:+++++++rererrrrrrrrrrrrmees -45°C~+75°C
Temperatura de almacenamiento .-55°C~+85°C
Humedad 1. 00% sin condensacion
Resistente al agua/al polvo:««---«+---seeeeeeeeeee B RRRLERE ..-—+-Estandar IP68 Golpes/
vibraciones- --Resiste caidas desde un poste de 2 metros sobre el
cemento molido naturalmente
Fuente de alimentacion:-==--seeeemeereeeeneniinnn. 6-28 VV CC, protecci6n contra sobretension
Bateriar«errerrer e Bateria de litio recargable incorporada de 7,4 V' y 6800 mAh

bateria de iones

DUracion de la baterfar - «««+s-seeererreremmimeemmiininniineans [ .25 h (estética)

20 h (modo rover, condicién éptima)

Comunicaciones
Puerto de E/S:--rrrrerrrrmmmmmmmnnnn | eoveiiiiiin Interfaz LEMO de 5 PINES (alimentacién externa)
puerto + RS232)
Interfaz tipo C (carga+OTG+Ethernet)
Interfaz de antena UHF

UHF interna:««--«ooeeeeeeseeeseeeees L Rango de frecuencia de transmisién
y recepcién de radio de 2 W-+ 410-470 MHz
Protocolo de comunicacién-- Farlink, Trimtalk, SUR

Alcance de comunicacidn:«--=««++-=-+ Normalmente de 8 a 10 km con el protocolo Farlink.
(12-15 km en condiciones éptimas)
Bluetooth:««seeeeeeremeeeeeneenns Bluetooth 5.0, estandar Bluetooth 3.0/4.2,
Bluetooth 2.1+ EDR
COMUNICACION NFC wrererrrrrerneniiiii Mdédem

compatible

Almacenamiento/transmision de datos

16 GB de almacenamiento interno SSD
Admite almacenamiento ciclico automatico

Almacenamiento

Admite almacenamiento USB externo (OTG)
Elintervalo de muestra personalizable es de hasta 20 Hz.

Transmision de datos:++++ L Modo plug and play de transmisién de datos USB
Admite descarga de datos FTP/HTTP
Formato de datos:++..==+++++ Formato de datos estaticos: STH, Rinex2.01, Rinex3.02, etc.

Formato de datos diferenciales: RTCM 2.1, RTCM
2.3,RTCM 3.0, RTCM 3.1, RTCM 3.2
Formato de datos de salida GPS: NMEA 0183, PJK
Coordenadas planas, cédigo binario.
Soporte: VRS, FKP, MAC, soporte completo.
Protocolo NTRIP

IMU - ceeereeereesrnsnn, Médulo IMU incorporado, sin calibracién, 60°
CAMAra: s serreeeeesssnnnnnse e Grabacién de video Camara: 8MP (se puede
(utilizado en vigilancia AR)
Camara de vigilancia AR: 2MP
LAS@reeereesseermmmmnsseeniiiniiiiiii Laser verde 3R, alcance de trabajo de 30 m
Burbuja electrénicar-«««++ssseeeseeeess El software del controlador puede mostrar
burbuja, comprobando el estado de nivelacién de la
polo de carbono en tiempo real
TermoOmetro: «« - sssserreeeeeesinnnnn Sensor de termdémetro incorporado, que adopta
tecnologia de control de temperatura inteligente,
Monitoreo y ajuste del receptor
temperatura

Interaccién del usuario

Sistema operativo-

BOTONEG + v+ e reeseeereemet ettt Botones dobles
Indicador@s:«+ errerrrrrrrrrrrrererneeeeeeeen Indicadores de satélites, datos y energia
Pantalla 1.14", 135*240 Interaccién

Con acceso a la interfaz web a través de WiFi o USB
Conexidn, los usuarios pueden monitorear el receptor
estado y cambiar las configuraciones
Guia de yoz: wwreeeeereseseereneeieneen Chino/Inglés/Coreano/Espafiol/
Portugués/Ruso/Turco/Francés/
italiano/arabe
Desarrollo secundario----+ Proporciona un paquete de desarrollo secundario,
y abre el formato de datos de observacién de
OpenSICy la definicidn de la interfaz de interaccién
Servicio en la nube:-+ssseerrereereeeieinnnn La potente plataforma en la nube proporciona
servicios en linea como gestidén remota,
actualizaciones de firmware, registros en linea, etc.

* Reservar para futura actualizacion.

Observaciones:La precision de la medicion y el rango de operacion pueden variar debido a las condiciones atmosféricas, la
multitrayectoria de la sefal, las obstrucciones, el tiempo de observacion, la temperatura, la geometria de la sefial y el niimero de satélites
rastreados. Las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso.

K@ L’DA Compaiiia de instrumentos Guangdong Kolida, Ltd.
Direccién: 7/F, Parque Industrial de Geoinformacién Sur, No.39 Si Cheng Road, Tian He IBD, Guangzhou 510663, China Tel:

La eleccién del profesional +86-20-22139033 Fax: +86-20-22139032
Correo electrénico: export@kolidainstrument.com http://www.kolidainstrument.com
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— Cuatro ventajas para aumentar tu productividad — Mejore su eficiencia con la nueva plataforma

Laser verde 3R

Medicién y replanteo laser

LASER |

Camara de 8 MP
Grabacién de video y fotografia 2
REVISION

Camarade 2 MP .
Replanteo CAD AR To Superar la dificultad

Rad o Fa rll n k 2-0 Los laseres aportan mas posibilidades de replanteo.
8-12 km jAdn mas lejos!
Ahora, cuando encuentres obstrucciones altas cerca del punto
n objetivo en el campo que bloqueen las sefiales del satélite, ya no
Pantalla a colorde 1,14 estards indefenso.

Por favor, simplemente habilite el laser y continte con el trabajo.

Ademas, cuando no es cémodo llevar instrumentos hasta el punto
objetivo, también se puede optar por replantear mediante laser desde
una distancia de varios metros de distancia.

N\

CANALLA

Mida mas en menos tiempo Medir en la oscuridad REVISION

La med|.C|.o'n lasler peml't;raKlosz?F,’ongfos recc:jlec“tar pu(;tos objetivo en La medicién laser permite a los topdgrafos registrar puntos Simplifique su flujo de trabajo
tna posiciona fa qre N ], t'radlaona no Zue € ngr 'lrelcftfmer:e’ objetivo en entornos oscuros (como de noche o en entornos semi-

como un punto en _a super |~ae € una pared, url arboto el atielzar de una interiores). También permite realizar mediciones de distancias en

ventana, y el espacio pequefio en el que los topdgrafos no pueden interiores

El replanteo AR con visualizacién en vivo puede integrar el contenido del dibujo

ingresar.
CAD con escenas del mundo real, lo que le ayuda a replantear objetivos mas
rapidamente.
La camara frontal ayuda a los topdgrafos a encontrar una direccion
H 1 1 . " eneral desde la distanciay a comprender la distribucién de las
Medlr lO InaCCGSIble Manténgase en una posicion segura & co e y P
caracteristicas circundantes.
La medicién laser permite a los topégrafos capturar puntos objetivo en La medicién laser ayuda a los usuarios a reducir los riesgos al realizar La camara inferior permite una vigilancia precisa a medida que te
lugares donde el RTK tradicional no puede llegar directamente, como mediciones cerca de zonas peligrosas (como carreteras concurridas y acercas al objetivo.
puntos en paredes, troncos de arboles, alféizares de ventanas y espacios lagos costeros), garantizando asi la seguridad de los topdgrafos. Un
estrechos a los que los topégrafos no pueden ingresar. método de trabajo seguro no solo es un requisito personal, sino Con el replanteo en vivo con doble camara, su trabajo sera mas

también crucial para la felicidad de la familia. facil e intuitivo.




— Trabajar facilmente mediante la grabacion de videos

K60 ProPuede procesar un conjunto de fotos o un video, adquiriendo coordenadas de cientos de puntos en minutos.
Ofrece un rango de trabajo mas amplio y menos puntos ciegos gracias a mediciones remotas con la camara. Lugares
que antes eran dificiles, como espacios bajo tejados y areas con obstaculos, ahora son facilmente medibles.

Gracias al posicionamiento visual, los topdgrafos pueden recopilar datos de campo rapidamente. Los datos se almacenan de forma segura en el dispositivo y
se pueden reutilizar en cualquier momento. Estas capacidades son especialmente adecuadas para tareas especificas de medicién GNSS, como la

documentacién de escenas de accidentes y excavaciones para instalaciones publicas urbanas.

Demasiados detalles En falta de tiempo

Para medir

Terreno arriesgado

Disefiado para topografia urbana

- - Procesamiento en linea del servidor en la nube

Disefiado para topografia de campo

~ Procesamiento fuera de linea del controlador de datosgramo

Los topdgrafos, con una buena conexion a Internet en zonas
urbanas, pueden procesar datos de imagenes en linea utilizando
servidores de red y en la nube.K60 proLogra datos de coordenadas
con una precision de 2 cm para mediciones de imagenes en cuestion
de minutos, equilibrando precisién y velocidad.

Sin cobertura de internet, los topdgrafos pueden procesar datos de imagenes sin
conexién mediante la aplicacidn del controlador de datos. Este modo ofrece la
mayor velocidad de procesamiento, lo que ahorra tiempo en la carga de datos y
proporciona...2Resultados de precisién en cm dentro dealgunosarticulos de segunda
clase.

— Con los ojos puestos en el presente, preparense para el futuro

K60 Pro permite el modelado 3D para un solo usuario, mostrando en los modelos informacién geografica como coordenadas, areas y

volimenes. Permite transformar los datos del modelo a diferentes formatos y personalizar los parametros de coordenadas.

Para diversas aplicaciones.

Grabando un video

Calarse
Tu forma preferida

Los topdgrafos pueden importar datos de K60 Pro a KOLIDA GEO Office (en PC)
o a software de terceros para modelado 3D. Las futuras actualizaciones de
KSurvey (aplicacidn para Android) también incluirdn funciones de modelado
3D, lo que permitira a los usuarios seleccionar el software mas adecuado para
optimizar la eficiencia del trabajo segun el escenario y los requisitos de la

tarea.

Generando modelo 3D

Medicién en modelo 3D

Asegurar una
Viaje suave

EL K60 Pro aprovecha la tecnologia de modelado 3D de KOLIDA, integrando
a la perfeccidn las mediciones de imagenes con datos de UAV, incluyendo
DJly otras marcas. Al cubrir la falta de datos en los estudios con UAV, el K60
Pro complementa los modelos incompletos mediante la recopilacién de
datos de imagenes terrestres, lo que mejora los resultados generales del

estudio.



ESPECIFICACIONES

Caracteristicas GNSS

Canales 1698

GPS L1C, LIC/A, L2C, L2P(Y), L5
GLONASS G1,G2,G3

BDS B1l, B2l, B3I, B1C, B2a, B2b
GALILEO E1, E5a, E5b, E6, AltBOC*
SBAS L1

IRNSS T

QzsSs L1, L2C, L5*

Banda L del MSS* Reservado

Tiempo de Posicionamiento 1 Hz ~ 20 Hz

Tasa de inicializacion < 10s
Fiabilidad de
inicializacion >99,99%

Precision de posicionamiento

Diferencial con codigos Horizontal: 0,25 m + 1 ppm RMS Posicionamiento
Vertical: 0,50 m + 1 ppm RMS

Horizontal: 2,5 mm + 0,5 ppm RMS

Vertical: 3,5 mm + 0,5 ppm RMS

GNSS estatico

Estatico (Larga
observacion)

Horizontal: 2,5 mm + 0,1 ppm RMS
Vertical: 3 mm + 0,4 ppm RMS

Horizontal: 2,5 mm + 0,5 ppm RMS
Estéatico rapido X
Vertical: 5 mm + 0,5 ppm RMS
i : +
PPK Horizontal: 3 mm + 1 ppm RMS
Vertical: 5 mm + 1 ppm RMS
Transmision de radio

UHF (RTK,

Horizontal: 8 mm + 1 ppm RMS
Vertical: 15 mm + 1 ppm RMS
Horizontal: 8 mm + 0,5 ppm RMS
Vertical: 15 mm + 0,5 ppm RMS

Posicionamiento SBAS Tipicamente <5m 3DRMS
Tiempo de inicializacion
de RTK 28s

RTK (N-TRIP)

Angulo de inclinacion de 0°~60°

IMU
Rendimiento del hardware
Dimension 130 mm (ancho) x 130 mm (largo) x 80 mm (alto)
Peso 790g (bateria incluida)
Carcasa de aleacion de aluminio y magnesio.
Material
--45C~+75C
Temperatura de operacion
--55°C~+85°C

Temperatura de . »
almacenamiento 100% sin condensacion
Humedad Estandar IP68, proteccion para inmersiones

prolongadas a una profundidad de 2 m estandar
Resistente al agua y al

polvo

IP68, totalmente protegido contra polvo transportado

Choque/Vibracion por el viento Cemento molido de forma natural

) B 6-28 V CC, proteccion contra sobretension
Fuente de alimentacion

Bateria Bateria de iones de litio recargable de 6800 mAh incorporada

Duracion de la bateria 25 h (modo mévil)

Interfaz LEMO de 5 PINES (puerto de alimentacion

externo + RS232)

Puerto de E/S .
uertode Interfaz tipo C

(carga + OTG + Ethernet)

Rango de
Frecuencia
Protocolo de
Comunicacion
Rango de

Comunicacion

Bluetooth

Comunicacion NFC

410-470 MHz

Farlink, Trimtalk, SOUTH

Normalmente 5 km con protocolo Farlink, hasta 12
km

Estandar Bluetooth 3.0/4.1, Bluetooth

2.1+EDR

Soportado

Médem 802.11 b/g/n
Almacenamiento/Transmisién de datos

Almacenamiento

Datos

Transmision

Formato de datos

Almacenamiento interno SSD de 4 GB

Admite almacenamiento USB externo (OTG)

El intervalo de muestra personalizable ha terminado
hasta 20 Hz

Modo plug and play de datos USB transmision

Admite descarga de datos FTP/HTTP Formato de datos
estaticos: STH, Rinex2.01, Rinex3.02 y etc.

Formato de datos diferenciales: RTCM 2.1, RTCM 2.3,
RTCM 3.0, RTCM 3.1, RTCM3.2

Formato de datos de salida GPS: NMEA 0183,
coordenada del plano PJK, cédigo binario Soporte de
modelos de red: VRS, FKP,

MAC, compatible totalmente con el protocolo NTRIP

Sensores

Unidad de medida (IMU) Médulo IMU incorporado, sin calibracion, 60°

Burbuja electronica

Termémetro

Interaccién del usuario

Operante
Sistema
Boton

Indicadores

Interfaz web

Guiade voz

Secundario
Desarrollo

Servicio en la nube

*Reserva para futura actualizacion.

El software del controlador puede mostrar la burbuja
electrénica, chequeo del estado de nivelacion
del bastén en tiempo real

Sensor de termémetro incorporado, que adopta
Tecnologia de control de temperatura
inteligente, que monitorea y ajusta la temperatura del

receptor.

Linux

Botén Gnico

Indicadores de Bluetooth, satélites, datos, carga y
energia

Con acceso a la interfaz web a través de WiFio USB
Conexion, los usuarios pueden monitorear el

estado del receptor y cambiar las

configuraciones

chino/inglés/coreano/espafiol/

Portugués/Ruso/Turco/Francés/Italiano

Proporciona desarrollo secundario
paquete y abre el formato de datos de
observacién de OpenSIC y la definicion de la

interfaz de interaccion
La potente plataforma en la nube proporciona
servicios en linea como gestion remota, actualizaciones

de firmware, registros en linea, etc.

Observaciones: La precisién de la medicién y el rango de operacion pueden variar debido a

\ K&LIDA

La eleccion del profesional

* Chip GNSS S805

1698 canales

*
Algoritmo de motor dual
Capacidad de posicionamiento mejorada

condiciones atmosféricas, trayectoria mdltiple de la sefial, obstrucciones, tiempo de observacion,
Interfaz de antena UHF e p p

UHF interna Temperatura, geometria de la sefial y nimero de satélites rastreados. Especificaciones *

Receptor y transmisor de radio
Sujeto a cambios sin previo aviso.

LaIMU de quinta * Disefio compacto

0,79 kg, 13 cm 8cm

Disponible en todo momento

Compaiiia de instrumentos de Guangdong Kolida, Ltd.

Direccion: 7/F, South Geo-information Industrial Park, No.39 Si Cheng Road, Tian He IBD, Guangzhou 510663, China Teléfono: +86-20-22139033
Fax: +86-20-22139032

Correo electrénico: export@kolidainstrument.com market@kolidainstrument.com

Radio Farlink 2.0 * Resistencia extendida

Blogueo de base + indicacion de movimiento

K@LIDA
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La fusién de utilidad&estabilidad superior

KOLIDA siempre se dedica a brindar comodidad a los topografos a través de innovaciones.
Tras afios de investigacion y desarrollo de algoritmos de posicionamiento multisatélite , desarrollamos el

motor GNSS S805.

El S805 con 1698 canales puede rastrear mas satélites al mismo tiempo y captar sefales débiles bajo la
vegetacion, lo que mejora la tasa de éxito y la velocidad para obtener una solucién fija. Es posible
localizar lugares donde antes no era posible hacerlo bajo un bosque denso o rodeado de edificios.
Ahora, con los K9, no es necesario esperar minutos, sino segundos en el campo para localizarlo de

verdad.

Nuevo algoritmo de posicionamiento

La exploracién y la mejora nunca terminara

Tras afios de exploracion de la tecnologia de topografia, KOLIDA ha recopilado una
gran cantidad de experiencia y recursos para mejorar su propio algoritmo de
posicionamiento GNSS exclusivo. Gracias a la placa base S805 recientemente
desarrollada, K9s utiliza algoritmos de doble motor para garantizar una precision mas
confiable y una mayor eficiencia de trabajo en entornos hostiles.

Mitigacion del efecto de trayectoria multiple

Mejorar la precision en escenarios especiales

El efecto multipath es un factor conocido que reduce la precision del receptor GNSS.
Los K9 con S805 pueden separar la sefial directa de la reflejada, lo que garantiza un
resultado preciso cuando se miden puntos de destino cerca de edificios o zonas de

agua.

Compensacion ionosférica
Ser capaz en cualquier lugar y en cualquier momento

Los K9 pueden compensar el error por el retraso ionosférico. Independientemente de
si se trabaja en un lugar donde la ionosfera esta activa o se realiza un posicionamiento
RTK de red a larga distancia (10-40 km), puede ayudarle a obtener un resultado mas

preciso.




®

4 Mejoras importantes
Para simplificar y agilizar su trabajo de campo

El equipo de desarrolladores de KOLIDA comprende los desafios que enfrentan los topografos en sus tareas
diarias, por eso estamos orgullosos de presentar nuestra Ultima oferta, K9s.

Disefiado con meticulosa atencién a los detalles, K9s prioriza las necesidades de los topdgrafos, con el
objetivo de agilizar su flujo de trabajo y mejorar su productividad.

Se han incorporado cuatro caracteristicas indispensables a los K9: unidad de medicién inercial (IMU), radio

e incluso su tamano; cada elemento estd disefiado para aliviar las cargas que suelen encontrarse en el
campo, lo que garantiza que los topografos puedan realizar sus tareas con mayor facilidad y eficiencia.

iTe deseamos una nueva experiencia en el trabajo!

La nueva IMU de quinta generacion

Utilizable casi todo el tiempo

En el pasado, los topégrafos giraban el poste al cambiar la direccion de
desplazamiento o ajustar la posicién del receptor, lo que a veces desactivaba la

IMU. Ahora, la IMU de quinta generacién elimina la pérdida del estado de la IMU en

la mayoria de los casos para mejorar la disponibilidad y la productividad de la IMU.

La funcion sin calibracién ahorra el tiempo de inicializar manualmente la IMU cada vez.

Radio Farlink 2.0

Mayor transmisién, menor limitacion

Después de afios de actualizaciones de hardware y firmware, Farlink 2.0 puede
procesar datos de mayor tamafio y brindar una transmisién mas estable. Puede
recibir datos de una base especifica mediante la funciéon de bloqueo de base.
Aunque haya varias bases que transmitan con la misma frecuencia, su rover recibira
datos de la base correcta. Cada radio se someti6 a pruebas extremas de cambio

de temperatura de 20 °C a 60 °C para garantizar su robustez.

Compacto y comodo

Ligereza con robustez

K9s representa un receptor GNSS ultraligero que supera a sus competidores.

Con un peso de tan solo 0,8 kg, incluida la bateria, resulta entre un 40 % y un 50 %
mas ligero que los receptores GNSS convencionales. Esta construccion ligera alivia
la fatiga de los topdgrafos y mejora su maniobrabilidad, lo que lo hace especialmente
ventajoso para operaciones en entornos exigentes.

Horario de trabajo extendido
Ligereza con robustez

Gracias a la bateria de alta capacidad y al plan de gestién de energia inteligente,
K9s puede funcionar hasta 12 horas en modo de radio mévil RTK y hasta 15 horas
en modo estatico. El puerto de carga es USB tipo C, los usuarios pueden elegir el
cargador rapido RUIDE o su propio cargador de teléfono inteligente o banco de
energia para recargar.




Aplicacion Ksurvey

Recopilacion y mapeo de datos de campo: lo mas avanzado ya esta aqui

Medir y dibujar : Ahorre tiempo en el trabajo de campo y en la oficina

LTE 4 B50% |
@

£ _¥ DRAW LAYER

%3y LTE 4 R <z . . .
Esta funcién le permite dibujar el mapa de resultados

< aver Settings . ..
mientras completa las mediciones de puntos.

*Antes de medir los puntos, los usuarios pueden elegir

¥

la forma del objeto objetivo que se va a medir

a partir de 11 cifras preestablecidas. El software
le guiara para medir puntos en un orden y
Conectar lineas automéaticamente y completar la

o
EE EN

dibujo de la figura.

]
L T

® ks @ *Los mapas .dxf o .dwg creados en sitio se pueden utilizar
= ] = directamente en el trabajo de oficina.
- W e
@ @
== — = = +Los usuarios pueden asignar objetos medidos con
O] s [o - . \ g
» o diferentes atributos a diferentes capas para su medicion
Y || = o y

y gestién, sin cometer errores.

CAD Draw : Cémo dibujar sin PC

LTE 4 Boen

£. 10

Esta funcién permite utilizar funciones de dibujo

CAD, que antes solo eran posibles en una PC. Ahora
= los topdgrafos pueden editar mapas CAD en un controlador
RTK, una tableta o un teléfono.

s « El dibujo CAD no requiere una computadora.

r « Los archivos CAD preparados en PC de oficina pueden

ser editados y administrados por los usuarios en
terminales de recoleccién de datos RTK.

+Las herramientas de dibujo incluyen hasta 11 tipos de

figuras y un tipo de texto.

eclconte  chthTn  cncedp e o
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Posicionamiento visual : tecnologia de medicién sin contacto lider en la industria
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(Esta funcién solo funciona con los modelos de receptor que tienen

camara frontal o camaras duales)

Medicion estatica y PPK
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Las mediciones por fotogrametria se pueden realizar
tomando fotografias o videos.
Se pueden adquirir las coordenadas de todos los puntos

de las fotografias.

*Ahora, los puntos objetivo que son inaccesibles debido

a entornos peligrosos, sefiales satelitales deficientes

o terrenos intransitables se pueden medir de forma remota.

*Los datos de imagenes capturadas también se
pueden utilizar con software como SGO, Pix4D, DJI
Terray CC para modelado 3D.

*Los datos de medicién de imagenes también se
pueden combinar con datos de medicién de drones para

abordar problemas de borrosidad y
deformacioén en los modelos de datos terrestres

recopilados por drones.

: ahora hay mas ayuda disponible

El software proporciona capacidades de recopilacion de
datos tanto estaticos como PPK.

*Los datos se pueden descargar de forma inalambrica,
sin necesidad de PC ni cables.

*Es posible convertir archivos .sth en archivos
RINEX directamente en la colectora de datos, tableta
o teléfono, sin necesidad de PC.

*Los datos se pueden compartir con otros a través de
Internet movil.

+La precisién de la recopilacion de datos de PPK es
Tan alto como el equipo Trimble, el resultado

se puede importar directamente para su uso en TBC.



Aplicacion Ksurvey

Vigilancia: aligera tu carga, aumenta tu produccion

Replanteo CAD : ahorre costos de mano de obra y reduzca errores
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El software tradicional de recopilacién de datos requiere
que los usuarios importen puntos o lineas a trazar
desde archivos .csv 0 .txt, y necesitan dedicar bastante
tiempo a editar bibliotecas de puntos y lineas.

Ademas, en el caso de formas complejas como
curvas, circulos y poligonos, el proceso de replanteo
tradicional es complicado. Ahora, nuestro nuevo
programa de replanteo CAD ofrece una solucion
superior para los topdgrafos.

-No es necesario editar manualmente las bibliotecas
de puntos.

*Replantear formas geométricas es mas rapido y facil.

*No es necesario obtener archivos de coordenadas
antes de comenzar el trabajo. El replanteo se

puede realizar simplemente con un dibujo CAD.

*Se pueden mostrar mapas en linea y dibujos CAD
simultaneamente, lo que mejora la precision.

«Las lineas guia AR hacen que el replanteo sea
mas intuitivo.

Division de Area: Desarrollada para Levantamiento y Replanteo Catastral Profesional
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Seleccione puntos para formar un poligono e identifique
directamente los puntos de division del area para

que el topografo los marque. Ya no es necesario que el
usuario adivine una posicién para medir y luego realizar
ajustes.

*Seis métodos de division para determinar los puntos

de division del area. Los métodos son flexibles y
se adaptan a las diferentes necesidades de los usuarios.

+La pantalla gréfica es intuitiva y comprensible.

Replanteo con vista en vivo: mas rapido, mas preciso, mas inteligente
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(Esta funcién solo funciona con los modelos de receptor que
tienen camara orientada hacia abajo o camaras duales)

Caracteristicas adicionales

Compatible

con multiples dispositivos
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La aplicacion ahora funciona con GNSS, estacion total y eco.
Sonda, Tablet GIS, en el futuro funcionara con SLAM
Escéner, Escaner Lidar Terrestre.

Los usuarios utilizan las imagenes en tiempo
real capturadas por la camara en la parte inferior del

receptor y las lineas guia AR que muestra el
software para ubicar los puntos objetivo.

*Cuando los usuarios realizan replanteos con un
receptor GNSS de doble camara, el software puede
Llamamos a ambas cdmaras a trabajar juntas.
distancias medias a largas, el software

utiliza la cdmara frontal para indicar la

direccion de viaje y a corta distancia,

utiliza la caAmara orientada hacia abajo para encontrar
la ubicacién especifica. Esto aumenta ain mas

la velocidad de replanteo.

«Las lineas guia AR se pueden visualizar en
programas de replanteo de puntos, replanteo de
lineas y replanteo CAD.

Innovaciones

Para una mejor experiencia de usuario

Copia de seguridad de datos RTK

Cadigo QR para compartir

Compatibilidad con multiples mapas base

Ajuste del mapa base

Ordenacion de puntos de montaje de red

Configuracion de salida NMEA



Oficinav geogréafica de KOLIDA (KGO)
Procesador de datos GNSS ideal que le ayudara a seguir avanzando

Procesamiento y elaboracién de informes de
datos

Cuando los topégrafos necesitan realizar un posprocesamiento
de datos GNSS, nuestro software siempre puede proporcionar
tecnologia de vanguardia para ayudarlo a producir resultados
optimos.

El usuario solo necesita importar datos de campo y el software
procesara automaticamente las lineas base GNSS.

Una vez que aparecen los resultados, el software puede generar
informes.

Alta precisién garantizada

La verificacion RTK, la funcién Unica de nuestro software, puede
comparar los resultados RTK y PPK para

adquirir automaticamente las coordenadas mas

precisas para cada punto objetivo.

Rellena el vacio de correcciones deficientes en RTK o de
observaciones obstaculizadas en PPK.

Esta mejora es para brindar garantia para cada una de sus
mediciones.

Importacion y Exportacion RINEX

Esta funcion permite a los usuarios importar datos del
receptor GNSS de terceros a nuestro software y posprocesarlos
mediante el formato RINEX, estandar de la industria.

Modelado 3D

El usuario puede importar datos de imagenes de fotogrametria
al software para lograr un modelado 3D y presentar
visualmente datos de informacién geogréafica como
coordenadas, areas y volimenes.

Los datos del modelo se pueden transformar en diferentes
formatos y aplicar con varios parametros de coordenadas

seguln las necesidades reales, lo que los hace adaptables
a una gama mas amplia de escenarios de aplicacion.
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